
装备指挥技术学院2011年硕士研究生入学考试

信号与线性系统(806)试题

（注意：答案必须写在答题纸上，本试卷满分150分）

1、 选择题：（每题4分，共计60分）

（每题给出五个答案，其中只有一个答案是正确的，请将正确答案的标号（A或B或C或D或E）和题号写在专用答题纸上。)
1、系统的冲激响应与______有关

（A）输入激励信号   （B）系统的结构      （C）冲激强度
（D）产生冲激时刻   （E）系统的初始储能
2、下列叙述正确的有______
（A）各种离散信号都是数字信号   （B）各种数字信号都是离散信号 
（C）数字信号的幅度只能取1或0 （D）将模拟信号采样直接得数字信号
（E）模拟信号的幅度不能取1或0
3、已知
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4、已知
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的拉普拉斯变换为
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的拉普拉斯变换为
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5、系统函数为
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的因果系统属于______系统。
（A）稳定系统         （B）不稳定系统     （C）临界稳定的系统
（D）不能确定稳定性的系统    （E）稳定性取决于输入
6、已知输入信号
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7、下列表达式能正确反映
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8、信号
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的傅立叶变换是_________。
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9、如图（a）所示的信号
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10、如图所示周期信号
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，其直流分量等于_________。
（A）0       （B）2      （C）4      （D）6      （E）8
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11、单边拉普拉斯变换
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的原函数是_________。
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12、已知
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13、一个因果、稳定的离散时间系统函数
[image: image68.wmf]()
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的极点必定在z平面的_______。 
（A）单位圆以外      （B）实轴上    （C）左半平面   
（D）单位圆以内      （E）右半平面
14、下列几个因果系统函数中，稳定（包括临界稳定）的系统函数有______个。
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(A) 1     (B) 2     (C) 3      (D) 4      (E) 5 
15、已知连续时间系统的系统函数
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，则其幅频特性响应所属类型为______。
（A）低通    （B）高通   （C）带通    （D）带阻    （E）全通
2、 填空题：（每题5分，共计50分，答案必须写在专用答题纸上）
16、
[image: image76.wmf]'

(cos)[()()]

ttttdt

pdd

¥

-¥

++=

ò

        。
17、已知
[image: image77.wmf]()sin()cos()

43

fkkk

pp

=+

，该信号是否为周期信号        。
18、一连续LTI系统的单位阶跃响应
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19、已知两个序列分别为
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20、设
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21、频谱函数
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22、因果信号
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23、离散信号
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的单边z变换为        。

24、若系统函数的零极点离虚轴很远，则它们对频率响应的影响        （非常大/非常小）。

25、已知冲激序列
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3、 分析与计算题：（26～27题每题6分，28～29题每题9分，30题10分，共计40分。以下各题必须有步骤，只有答案不得分。答案必须写在专用答题纸上）

26、
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27、某LTI系统的单位阶跃响应为
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28、某一系统如图所示，已知
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T为取样周期，取样角频率
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,

2

s

sc

t

pw

ww

==

，问：
（1）当T=0.2时，信号x(t)不发生频谱混叠，试确定M的最大值；
（2）当T=0.1时，M=6，y(t)的傅里叶级数表示。
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29、某离散因果系统如图所示，求：
（1）求系统函数；
（2）写出系统的差分方程；
（3）求系统的单位样值响应。
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30、已知由差分方程
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其中，a、b、c、d均为实常数，描述的离散时间LTI因果系统的系统函数
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具有如下特征：
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（1）该系统的系统函数
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，并确定常a、b、c、d；
（2）绘出系统的零极点图，并说明系统是否稳定；
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（5）绘出系统的直接形式的流图。
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